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安装说明书 

一、 确认门洞尺寸： 

首先确认门洞高度是否符合塞拉门机构安装 

最小尺寸，门洞高度需要高出通行高度 250mm 以 

上，用来安装塞拉门弯曲的轨道。如果不足 250mm， 

需要上扩到所需的最小安装尺寸。外扩后门洞上 

表面最好为铁方通或者平整的混凝土。方便弯曲 

轨道的承重吊装。 

二、 安装承重方通： 

1、 根据安装表面的不同选择螺钉、膨胀螺栓、化学螺栓或焊接等不同的方式将轨 

道的承重方通安装在墙体上。如果仅有侧面链接达不到承重需求时，则需要附加吊装和斜 

拉。来达到安装需求。 

2、 安装后的方通如图所示，上端方通长于下端方通，具体安装位置和尺寸根据不 

同方案的具体施工图查询。安装时要保证方通的上表面与地面完成装饰面平行，侧面与地 

面装饰完成面垂直。 
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三、 安装轨道背板： 

将轨道背板型材贴在轨道承重方  

通侧面并用手扶稳，一定要保证轨道 

和承重方通平行，注意上下方向，燕 

尾槽向下放置。然后用自攻钉或者螺 

钉将轨道背板型材固定在轨道承重  

方通上，根据实际承重需要来计算所 

需螺钉或自攻钉的数量和分布。固定 

时只可以占用第 1、3、4、6 个螺丝槽 

（从上向下计数）。 

四、 安装轨道： 

在轨道背板第 2、4 个螺丝槽（从上向下计数），放入预置 T 型螺母，把轨道放置在 

轨道背板上。轨道背面有凸起，和轨道背板的螺丝槽口可以配合在一起，然后用沉头螺 

丝通过轨道的沉头孔，和预制螺母链接。轨道先不需要锁太紧，保证轨道背面凸起不会 

脱出轨道背板，轨道可在背板上可左右滑动即可。 

如果空间允许，也可以先把预制螺母用沉头螺丝链接在轨道沉头孔上，然后将 T 型 

螺母穿入轨道背板螺丝槽，在稍微锁紧沉头螺丝即可。 

安装时小半径弯轨在下，大半径弯轨在上。 
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五、 门体安装滑轮组： 

安装滑轮组底座： 

用扳手将滑轮组底座用螺丝固定在门 

体的方通框架上，或者可做门体承重的表 

面上。用螺丝锁紧，为防止螺丝松动可以 

使用螺丝胶加固。 

安装底部止摆： 

用沉头螺钉将底部止摆组件固定在门 

体钢框架上，或者可以刚性连接并受力的 

下表面上。为防止松动可以使用螺丝胶加 

固。安装时止摆轴需要和上端斜口一侧的 

滑轮组安装底座的轴心同心。 

被动滑轮组 主动滑轮组 滑车 

安装滑轮组 

先将滑轮组下端螺纹装上反向螺母，然后扭入滑轮组底座，锁紧之前安装的反向螺母， 

防止运行时滑轮组和门体之间的链接松动。安装时候需要注意滑车的位置。安装位置如图 

所示，或者镜像。主动滑轮组需要在斜口一侧，并且当滑车和滑轮组的滑轮一面同时面向 

门体短边时，滑车需要在门体外部。 
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六、 安装门体： 

将安装好滑轮组和底部止摆的门体竖着立起，然后按照如图所示的方式，将滑轮组在 

直轨道的一方穿入轨道，然后向前推动，将滑车也穿入轨道。 

门体装  入轨道  后 

先进行一次调平，通 

过滑轮组上端黑色锁 

紧螺母调整高度，保 

证门体的水平和底部 

距离地面距离。 

调整塞拉门关门面平整度 

先将塞拉门移动到关门位置，使门体斜口和门框斜口一面对齐，使之在一个平面上。 

然后左右移动上端导轨，使平口一端也和门框对齐，保证门体和门框在同一水平面上。 

如果门体和门框左右的缝隙不均匀，可以同时移动上下导轨使门体左右移动来调节。调 

节好后，手动推动塞拉门左右移动看是否平顺。由于尚未安装挡块，推动时要注意力度 

以免门体掉落。 
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固定轨道 

门体位置调整好后，把所有轨道和轨道背板内预置螺母链接的沉头螺丝全部锁紧， 

保证轨道不可在左右移动。 

然后在上端轨道和下端轨道的弯曲部分分别安装吊件，用于关门时承受门体重量。 

安装时上端用膨胀螺栓、螺丝、焊接都可以。根据不同链接表面来选择不同方式。 

七、 安装轨道上的附件： 

滑车滑轮组挡块 

安装滑车挡块时，先将门体手动推动到开门位置，然后紧贴着滑车的碰撞螺栓，将 

限位挡块用螺丝固定在轨道上；安装滑轮组挡块时，先将门推动到关门位置，然后紧贴 

着两个滑轮组的碰撞螺栓，将限位挡块分别用螺丝固定在轨道上。 

皮带被动带轮 

将皮带被动带轮组，按照图纸中标 

识的尺寸放置在上端轨道上，然后用螺 

钉或者自攻钉固定。螺钉长度不要透出 

轨道上表面，以免影响滑轮组通行。 
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八、 安装地轨 

安装地轨时可以将地轨放置于地面，然 

后将任意一端凹口顺着门体下端止摆穿入， 

地轨的中心位置一定要和塞拉门在垂直状 

态下的止摆中心的运行轨迹相同，调整好 

地轨位置后调整地轨水平，用胀栓或其他 

方式固定即可。 

如果在安装门体之前安装地轨，地轨的中心要距离轨道最外表面 14mm，地轨弯头和 

下端轨道的弯头同心，要保证地轨的水平度和距离上轨道的尺寸。以免门体运行时卡顿， 

如果地轨要嵌入地面，则需要在地面刨制安装槽。 

九、 安装电机和皮带： 

安装电机 

将电机组放置在直轨道的末端，对 

齐轨道背板上表面，然后在轨道背板的 

螺母槽内放入预置 T 形螺母，用杯头内 

六角螺丝通过电机安装板的腰孔，和预 

制螺母链接锁紧，固定住电机安装版即 

可。 

安装连接皮带 

把皮带一端绕过主动带轮，另一端 

绕过被动带轮，再把皮带两端开口放入 

滑车上端的皮带夹中，然后用内六角扳 

手锁死皮带夹，安装时要掌握好皮带的 

松紧度，以免运行时跳齿轮。 
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十、 装饰轨道或天花 

塞拉门的机械部分已经安装调试完成，之后按照调试说明连接控制模块和电源，然 

后在进行电气调试，当塞拉门调试和运行完成后，就可以安装轨道封板，将轨道和运行 

机构隐藏在封板内。 

完成后塞拉门效果示意图 
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GL-01控制器调试说明书 

一、 控制器概述 

GL-01自动门专用控制器采用微电脑集成芯片控制，配合专用的无刷电 
机，可应用于各种专用移门。 

软件件使用智能化算法，可自动适应不同的门体重量，自动计算刹车及缓 
行段距离。各参数通过数码方式调节，准确可靠。 

二、 数码功能及设置方法 

控制器的所有参数均使用数码菜单方式，设置方法如下： 轻按“设置”按钮
进入调试菜单，如果当前门正在运行，轻按“设置”可使门 
停止，再轻按“设置”即可进入菜单。 

进入菜单后“功能”数字闪烁，表示当前可选择需设置的功能，可以通过 
“+”和“-”按钮改变当前功能。选定需设置的功能后，按“设置”可以使 
“值”数字闪烁，可以通过“+”和“-”按钮改变当前功能的设定值。 
 按“设置”按钮可以将当前操作在“功能”与“值”之间进行切换，并可 
一次设定多项参数。 

当所有参数设置完成后，长按“设置”按钮约 3 秒，系统会退出菜单并保 
存，所有参数不会因断电丢失。 
部分设置需重新启动后生效。 

功能码 功能 值 说明 
 1 开门方向 0-1 门开启方向，改变后需重启。 
 2 开门速度 1-9 

3 关门速度 1-9 

4 反弹力 1-9 门运行过程中遇阻反弹力。 
5 闭门力 1-9 门即将到位时的驱动力。 
6 开放时间 1-9 在自动关门模式下的开门保持时间，大约为数值 X4 

秒。 
7 开启力 0-9 开门初始段的驱动力。 
8 半开开度 1-3 预设半开的开度，遥控半开时，门开到预设开度自 

动停止。 

9 运行模式 0-1 0- 开门后经延时自动关门。 
1- 开门后不会自动关门，必须由信号或遥控触发关 

门。 
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三、 对码 

控制器配有专用遥控手柄，出厂时已经完成对码，如需增加遥控器，必须 
使用相同类型的专用遥控手柄，并进行对码，对码方法如下： 
 对码必须在门完全关闭，并且静止时进行。 
 按下“对码”按钮，数码显示“CC”，表示进入对码模式，数秒后“CC” 
闪烁，表示等待学习模式，此时按下遥控器的“A”键，学习成功后自动退出 对
码模式。 

遥控器功能： 
A 键——开门 
B 键——关门 
C 键——停止，可在任意位置停止。 
D 键——半开，门开启至预设开度位置，如果当前门已经超过预设位置， 

则门停止。 

四、 接线端子 

电机与电源配有专用接插件，插入即可。 
其他信号端子功能见端子功能表。 

五、 调试方法及注意事项 

当全新安装或者更换控制器后，必须进行初始化操作，并进行相关设置。 
系统通电后，门会慢速关闭，并且停在关门位置，如果门不是停在关门位 

置，请通过功能项“1”改变开门方向。 
门停止后，同时按下“+”和“-”按钮进行初始化，初始化时，门慢速打 

开至限位，然后慢速关门至限位，系统自动学习门的行程并保存，停电后数据 
不会丢失。 

初始化结束后即可进行参数设置及开关门操作，可以通过信号端子或遥控 
器操作。 

开关门的缓行段距离由系统自动计算并调整，刚启动时缓行距离可能较 
长，可以通过多次完整的开关门动作使其缩短。 
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端子功能表 

端子号 功能 说明 

1 公共端 
2 对射 当此信号与公共端闭合时，如果正在关 

门，门立即停止，信号撤销后继续关门。 
门完全关闭后和开门时此信号无效。 

3 开门信号 当此信号与公共端闭合时，门即开启。 
4 关门信号 当此信号与公共端闭合时，门即关闭。 
5 公共端 
6 锁外 接电锁功能 
7 锁内 接电锁功能 
8 辅助信号 暂未启用 
9 公共端 

10 门已关闭 10与 11为继电器常开触点，当门完全关闭 
后闭合。 

11 门已关闭 10与 11为继电器常开触点，当门完全关闭 
后闭合。 

12 GND 
13 +15V 最大 500mA 
14 +36V 最大 500mA 

说明：所有输入信号接受无源触点信号。10和 11触点最大为 30VDC，1A。 
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