
AZ-01

B1

B2

B3

E

D

D防夹胶条

E被动式雷达感应器

SF1防夹感应器

B2钥匙开关或触摸屏电源

B3急停开关残疾人开关

SF2宠物防夹感应器

SF1

SF2

内立柱、室内传感器走线图示

B1钥匙开关

或触摸屏通

讯线



AZ-02

E被动式雷达感应器

SF1防夹传感器

E被动式雷达感应器

技术要求：1、D\E\SF1线从帽头下走线孔出来，留在此处；

2、D\E\SF1在下端传线孔留的线长越700MM；

E
SF1

上穿线孔

下穿线孔

D

E被动式雷达感应器

固定部分传感器走线图示

SF1(固定防夹传感器)



AZ-03

D防夹胶条感应器

固定部分接触带走线图示

D防夹胶条感应器

SF1(固定防夹传感器)



外右侧立柱

D胶条

E雷达

G外按钮

AZ-04

大帽头

G外按钮

SF1宠物防夹

SF2帽头防夹

外立柱、室外传感器走线图示



内拉筋

内右侧立柱

I1

B

I2

D

E

G

SF1\SF2

B

立柱线比立柱上端长出400MM

帽头线比立柱上端长出300MM

I1、I2、B线直接插在分线盒上

分线盒

用扎带扎好避免转动部分缠线

AZ-05

内拉筋走线图示



外右侧立柱

O2

O1
D

E

G

SF1\SF2

分线盒

直接插在分线盒O1\02上

用扎带扎好避免转动部分缠线

用扎带扎好避免转动部分缠线

AZ-06

外拉筋走线图示



配电箱

AZ-07

配电箱安装方式



AZ-08

T防夹胶条

对射电眼

对射电眼走线图示1



AZ-09

对射N1T\N2T

对射N3R\N4R

技术要求：1、内左为N4R,N2T,外左为N3R,N1T

2、一定依照图纸和线标穿线，否则对射电眼对不上；

对射电眼走线图示2



AZ-10

对射电眼

对射电眼走线图示3



AZ-11

对射N3T\N4T

对射N1R\N2R

技术要求：1、内右为N2R,N4T,外右为N1R,N3T

2、一定依照图纸和线标穿线，

   否则对射电眼对不上；

对射电眼走线图示4



AZ-12
旋转防夹FSM

旋转防夹走线图示



AZ-13

A1\A2

滑环A1/A2走线图示



AZ-14

A1\A2

FD关门位

位置感应器

FP平移位

FJ2防夹区域结束
Ⅰ

Ⅰ

3:1

FJ1防夹区域

     开始

位置感应器

FJ2\FP(F6)

的走线方向

F4-1\F4-3(F4)

扬声器

位置感应器走线图示1



AZ-15

室外磁铁

室内磁铁

位置感应器走线图示2



AZ-16

a46

a47（分线盒安装在室内）

a50

a50

分线盒的安装位置



AZ-17

P向

P向

8:1

Q向

Q向

6:1

FB电机抱闸

UVW

FR电机热保护

制动器

UVW

FR电机热保护

地

线

接

线

柱

地线接线柱

电机接线图示
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AZ-18

说明：变频器(D720为例）的U、V、W和地线这4个接线柱与电

      机的U、V、W和地线相对应连接。

变频器接线图示
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门机接线图示1



VR1

VR2

VR3

VR4

ON

OFF
VR6

VR5

D22 D23

开放

OPEN

微速

SLOW

闭锁 开放停止时间

    SLOWCLOSE

F F

F L

电源

POWER MAT ON

OFF

R

L

1 2

H

H

开放 过负荷检知感度

 OPENING OVERLOAD

 DETECTION RANGE

闭锁 过负荷检知感度

 CLOSING OVERLOAD

 DETECTION RANGE

CONTROL UNIT DC-55

电源 8P

POWER

FUSE 5A
扶桑电机工业株式会社

FUSO ELECTRIC INDUSTRIAL CO.,LTD

dream

闭 锁 出 力 3P

CLOSING OUTPUT

MOTOR 9P

MADE IN JAPAN

QP

P向 Q向

AZ-19-2

门机接线图示2

绿色 黑色 白色 黄色 蓝色 黑色 红色 黑色

AC 12VBeam Switch

平开门信号输入控制器100V输入 安全光线信号输入

MATAC 100V INPUT

感应器电源输出

变压器

开关

注：MAT为平开门信号输入，S2线接到该端子上。
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OPEN SPEED 开启速度

OPEN SLOW POSITION 开启缓冲距离
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门机接线图示3
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